
GERAK LURUS

Vt = kecepatan waktu t detik S = jarak yang ditempuh
Vo = kecepatan awal a = percepatan
t = waktu g = percepatan gravitasi
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Gerak Lurus Berubah Beraturan
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t = gh /2
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SP + SQ = AB

SA = SB

SP – SQ = AB

ht
tp
://
w
w
w
.b
an
ks
oa
l.s
eb
ar
in
.c
om



2.
12

12

tt

vv

t

v
a











3.
dt

dr
v x

x  ;
dt

dr
v

y

y  ;
dt

dr
v z

z 

222

zyx vvvv 

4.
dt

dv
a x

x  ;
dt

dv
a

y

y  ;
dt

dv
a z

z 

222

zyx aaaa 
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h = tinggi Vy = kecepatan terhadap sumbu y
h1 = ketinggian pertama Vz = kecepatan terhadap sumbu z

h2 = ketinggian kedua | v | = kecepatan rata-rata mutlak

SP = jarak yang ditempuh P |ā| = percepatan rata-rata mutlak
SQ = jarak yang ditempuh Q ax = percepatan terhadap sumbu x
AB = panjang lintasan ay = percepatan terhadap sumbu y
SA = jarak yang ditempuh A az = percepatan terhadap sumbu z
SB = jarak yang ditempuh B a(t) = a fungsi t

v = kecepatan rata-rata V(t) = V fungsi t
∆r = perubahan posisi V1 = kecepatan 1
∆t = selang waktu Vx = kecepatan terhadap sumbu x
r2 = posisi akhir
r1 = posisi awal
t1 = waktu awal bergerak
t2 = waktu akhir bergerak

ā = percepatan rata-rata
∆V = perubahan rata-rata
V2 = kecepatan 2
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